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1.1 Υπόμνημα

Το υπόμνημα στο τεχνικό σχέδιο τοποθετείται πάντοτε στο κάτω δεξιό μέρος του 
χαρτιού σχεδίασης (σχ. 1.1). Συνιστάται όμως το υπόμνημα να περιλαμβάνει πά-
ντοτε τον τίτλο της βιομηχανίας ή του εκπαιδευτικού ιδρύματος, την ονομασία του 
μηχανήματος ή γενικά του αντικειμένου που παριστάνεται στο σχέδιο, την ημερο-
μηνία αποπεράτωσης του σχεδίου, τις υπογραφές του σχεδιαστή και εκείνου που 
θεώρησε το σχέδιο, την κλίμακα, με την οποία έχει σχεδιασθεί το αντικείμενο, τον 
αριθμό του σχεδίου και ό,τι άλλο κρίνεται σκόπιμο και που έχει σχέση με το είδος του 
υλικού, την ποιότητα και το βάρος του αντικειμένου και με την αρχειοθέτηση γενικό-
τερα (σχ. 1.2). Σε αρκετές περιπτώσεις θα συναντήσουμε υπομνήματα, στα οποία 
είναι γραμμένος ο αριθμός του προτύπου (μοντέλο), εφόσον αυτό θα γίνει χυτό, 
καθώς και παλαιότερους αριθμούς σχεδίων του αντικειμένου, που έχουν προηγηθεί.

Υπόμνημα Υπόμνημα

Σχ. 1.1

Τα υπομνήματα πρέπει να χρησιμοποιούνται απ’ όλους τους μαθητές στα σχέδια 
που ετοιμάζουν στο σχολείο τους και να προσαρμόζονται πάντοτε στα ειδικά πρότυ-
πα του σχολείου.

Στα σχήματα 1.2 και 1.3 παριστάνονται διάφοροι τύποι υπομνημάτων, που χρη-
σιμοποιούνται στις διάφορες βιομηχανίες, τεχνικά γραφεία και σχολεία.

Σχετικά με τα διάφορα υλικά σχεδίασης και συγκεκριμένα για το χαρτί σχεδίασης, 
οι μαθητές μπορούν να ανατρέξουν ξανά στο βιβλίο του Τεχνικού Σχεδίου της Α΄ 
τάξης, στο δεύτερο κεφάλαιο.

Βασικές έννοιες σχεδίασης όψεων
1
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Θεωρητικά ένα αντικείμενο μπορεί να προβληθεί σε κάθε μία από τις τέσσερεις 
στερεές γωνίες (τεταρτοκύκλιο). Το αντικείμενο που προβάλλεται σε οποιαδήποτε 
γωνία ή τεταρτοκύκλιο και μάλιστα όταν οι πλευρές του είναι παράλληλες προς τα 
κύρια προβολικά επίπεδα (σχ. 1.16) μας δείχνει το μέγεθος και τη μορφή του. Να 
θυμόσαστε όμως ότι κάθε αντικείμενο που προβάλλεται, πρέπει να το βλέπουμε 
μπροστά από το κάθετο προβολικό επίπεδο, όπως στα σχήματα 1.16 και 1.17.

Στο μηχανολογικό σχέδιο μας ενδιαφέρει κυρίως η πρώτη γωνία και η τρίτη γωνία 
προβολής. Η μέθοδος της πρώτης γωνίας προβολής (σχ. 1.16 και 1.17) είναι αυτή 
που χρησιμοποιείται στη χώρα μας και σε πολλά άλλα ευρωπαϊκά κράτη, ενώ η μέ-
θοδος της τρίτης γωνίας προβολής (σχ. 1.18 και 1.19) χρησιμοποιείται κυρίως στις 
Ηνωμένες Πολιτείες και σε άλλες αγγλοσαξονικές χώρες.

Υπάρχουν διάφοροι τρόποι παρουσίασης ενός αντικειμένου τριών διαστάσεων 
στο χαρτί:

α) Με φωτογραφία.
β) Με προοπτικό σχέδιο.
γ) Με την αξονομετρική προβολή.
Οι φωτογραφίες δεν παρουσιάζουν κατασκευαστικά καμιά πρακτικότητα γιατί θα 

πρέπει το αντικείμενο προηγουμένως να έχει ήδη κατασκευασθεί. Ακόμα δεν μπο-
ρούμε να δείξοiμε την εσωτερική διαμόρφωσή του και τέλος δεν φαίνονται όλες οι 
όψεις του. 

Κάθετο προβολικό επίπεδο

Οριζόντιο
προβολικό επίπεδο

Πλάγιο προβολικό επίπεδο
Αριστερή πλάγια όψη

Πρόοψη

Κάτοψη

ΠΡΩΤΗ ΓΩΝΙΑ Π
ΡΟ

ΒΟ
ΛΗΣ

Σχ. 1.16 
Πρώτη γωνία προβολής
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Σχ. 4.25
Σχεδιαστική παράσταση γραμμής αλληλοτομίας μεταξύ κυλίνδρου και σφαίρας

Σχ. 4.24 
Σχεδίαση όψεων και γραμμής αλληλοτομίας δύο κυλίνδρων διαφορετικής  

διαμέτρου τεμνόμενοι υπό γωνία



126

Σχ. 4.32 
Σχεδίαση όψεων και αναπτύγματος κώνου, τεμνόμενου από κεκλιμένο επίπεδο



132

Π
ΙΝ

Α
Κ

Α
Σ 

5.
6 

(σ
υν

έχ
ει

α)

Στ
οι

χε
ιώ

δ.
Συ

μβ
ολ

ισ
.

3

5Ν
ο. 6 7 8 9

4

Απ
εικ

όν
ισ

η
Μ

έθ
οδ

ος
 π

ρο
βο

λή
ς

Μ
έθ

οδ
ος

 π
ρο

βο
λή

ς

Σχ
εδ

ια
στ

ικ
ή 

πα
ρά

στ
ασ

η
Συ

μβ
ολ

ισ
μό

ς
Σχ

εδ
ια

στ
ικ

ή 
πα

ρά
στ

ασ
η

Συ
μβ

ολ
ισ

μό
ς συ

νε
χίζ

ετα
ι



153

Σχ. 6.11 
Σχεδίαση της προβολής της έλικας με δύο αρχές
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Μετρικό σπείρωμα
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